CONFIGURAGAO PASSO A PASSO

[ veRiFicAR ETIQUETA E FIAGAO DA INsTALAGAO |
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I
| DEFINA OS PARAMETROS DO MOTOR A SER USADO |
I
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I
@ | DEFINA "DI"(ENTR. DIGITAL) E "DO" (SAIDA DIGITAL)l
@ |
@ |
I
® |
I
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LIGAR O INVERSOR |

ENTENDER OS BOTOES DO TECLADO |

&

=

| DEFINA COMO CONTROLAR O MOTOR A SER USADOl

&

EXECUTE O AJUSTE DO MOTOR |

H

DEFINIR A REFERENCIA DE FREQUENCIA |

&

DEFINIR O MODE DE OPERACAO |

e

DEFINA COMO PARTIR E COMO PARAR |

e

DEFINA TEMPO DE ACELERAR E DESACELERAR |

o

H

DEFINA A FREQUENCIA DE INICIALIZACAO |

e

DEFINA CURVA "S", SE NECESSARIO |

H

DEFINA A FRENAGEM, SE NECESSARIO |

e

RUN!! |

<

VERIFICAR A ROTACAO DO MOTOR |

VERIFICAR A CORRENTE DO MOTOR |

VERIFIQUE COMO FOI RECEBIDO O INVERSOR E DADOS ELETRICOS
ETIQUETA NA EMBALAGEM DO PRODUTO

LIGAR OS BORNES DE INTERLIGAGAO DO ESQUEMA ELETRICO
ATENGAO PARA A VOLTAGEM A SER APLICADA

VERIFICAR O DESENHO AO LADO
0S BOTOES ESTAO EM INGLES

VEJA TABELA NUMERO 1

VEJA TABELA NUMERO 2

VEJA TABELA NUMERO 3

VEJA TABELA NUMERO 4

VEJA TABELA NUMERO 5

VER PAGINA 37 DO MANUAL (TABELA ETAPA 7)

VEJA TABELA NUMERO 6

VER PAGINAS 38, 39, 40, 41 E 42 DO MANUAL (TABELA ETAPA 9)

VEJA TABELA NUMERO 7

VER PAGINA 43 DO MANUAL (TABELA ETAPA 10)

VER PAGINA 43 DO MANUAL (TABELA ETAPA 11)

VER PAGINA 43 E 44 DO MANUAL (TABELA ETAPA 12)

EXECUTAR

CHECAGEM APOS MOTOR ESTIVER FUNCIONANDO C/ O INVERSOR

ONCNONONONONONONONONONONONCNONONG,

CHECAGEM APOS MOTOR ESTIVER FUNCIONANDO C/ O INVERSOR

ITEM@3)- PAINEL DE CONTROLE

PAINEL DE CONTROLE

PROG: TECLA DE PROGRAMAGAO

MF.K: TECLA MULTIFUNCIONAL

UP: AUMENTAR DADOS DOS PARAMETROS
DOW: REDUZIR DADOS DOS PARAMETROS
SHIFT: SELECIONAR PARAMETROS

ENTER: CONFIRMAR PARAMETROS

RUN: INICIAR O CONVERSOR

STOP: PARAR O INVERSOR

ITEM- MODO DE OPERAGAO - TABELA 5

ITEM(Q2)- PARAMETROS DO MOTOR - TABELA 1 INSERIR INSERIR
PARAMETRO NOME FAIXA UNIDADE | FC10TR | FCISTR PARAMETRO NOME FAIXA UNIDADE | FC10TR | FCISTR
0: COMUM X
PI-00 TIPO MOTOR 1: FREQUENCIA NA. 0 0 SELECAODA | 0: PELO TECLADO
VARIAVEL P0-02 | ORIGEMDO | 1:PELO TERMINAL N.A. 1 1
COMANDO 2: BASEADO EM COMUNIC.
PI-01 POT. NOMINAL 0,1A30 kw 22 30
- % %0 MODO DE 0: CONTR.2 CONDUT. 1
PI-02 TENSAO NOM. 1A 1000 v 11 | comaNDO L CONTR 2 CoNouT 2 NA 0 0
PI-03 CORRENTENOM.| 0,01 A 65535 A 5,09 6,18 TERMINAL 3. CONTR. 3 CONDUT. 2
PI-04 FREQ.NOMIN. | 0,01 AFREQ. MAXIMA |  Hz 50 50
PI-05 VELOC. NOMIN. 1A 65535 RPM 1425 1435 ITEM@)- ACELERAGAO E DESACELERACAO - TABELA 6 INSERIR
PARAMETRO NOME FAXA | UNIDADE | FC10TR | FCISTR
P0-23  |TEMP. ACELERAGAO(SEG.) s 20 20
ITEM(@3)- MODO DE CONTROLE - TABELA 2
_ INSERIR P0-24  |TEMP. DESACELERAGAO (SEG) s 40 40
PARAMETRO NOME FAIXA UNIDADE | FCI0TR | FCISTR
0: CONTR. VETORIAL
P0-01 MODO CONTR. | 2: CONTR, TENSAO E NA. 2 2 P10 |MODO DE PARADA O(RAMPA) NA. 0 0
FREQUENCIA (T/F)
P3-00 CURVA V/F N.A. 2 2 ITEM(@D)- ENTRADAS E SAIDAS - TABELA 7
INSERIR
P0-10 FREQ. MAX. Hz 50 50 PARAMETRO NOME FAIXA UNIDADE | FC10TR __ FCI5TR
012 FREQL MIN. e s s P4-00DI11 | LIGA/DESLIGA NA. FWD/Run
P4-00DI11 | RESET DE FALHA NA. Reset
P4-00DI11 | TROCA DE COMANDO NA. | Local/remoTo
ITEM(QE)- AJUSTE DO MOTOR - TABELA 3
INSERIR P5-01 Relé CONTATO DE ALARME N.A. 2
PARAMETRO NOME FAIXA UNIDADE | FC10TR [ FC15TR oL SAIDA COM FREQUENCIA Py 220
0: SEM AUTO AJUSTE
P1-37  |SELEGAO AJUSTE [1: AUTO AJUSTE ESTATICO N.A. 1 1
2: AUTO AJUSTE DINAMICO
ITEM(@?)- REFERENCIA FREQUENCIA - TABELA 4 INSERIR
PARAMETRO NOME FAIXA UNIDADE | FC10TR [ FCI5TR
0: CONFIG. DIGITAL 1
1: CONFIG, DIGITAL 2
- 2:Ai1
SELEGRO "X" DA | 3:ai2
P0-03 | FONTEDA 4: RESERVADO N.A. 8 8
e 5: REFER. DE PULSO
FREQUENCIA 1 7. b siMPLES
8:PID .
9: REFER. COMUNICAGAO
0: CONFIG. DIGITAL 1
1: CONFIG. DIGITAL 2
. 2 A1
SELEGRO "Y' DA | 3:iAi2
P0-04 [ FONTE DA R LSO N.A. 8 8 DADOS DE PLACA DOS MOTORES: DADOS DE PLACA DOS MOTORES:
FREQUENCIA | 3:REFER. DE L FC10TR - 380V/50Hz FC15TR - 380V/50Hz
8PID POTENCIA: 2,2kW(3,0CV) POTENCIA: 3,0kW(4,0CV)
: 5 380V/50Hz 380V/50Hz
9: REFER. COMUNICAGAO beoTs ponngis
SELECAO DA RENDIMENTO=83,0% RENDIMENTO=86,6%
007 | supERPOSICAOD 00 00 ROTAGAO=1425 RPM ROTACAO=1435 RPM
FREQU@NCI?\ CORRENTE=5,09 Amp CORRENTE=6,18 Amp
FATOR SERVICO= 1,00 FATOR SERVICO= 1,00
FREQUENCIA PRE 0 Ip/In=5,30 Ip/In=8,80
PO-08  [5EFINIDA 0,00 A FREQ. MAXIMA Hz 50 50 CARCACA IEC90 CARCACA IEC100

ATENGAO:

DADOS COMO ROTAGAO E FREQUENCIA NAO DEVEM SER ULTRAPASSADOS OS VALORES INDICADOS NAS
TABELAS ACIMA COM RISCO DE MAL FUNCIONAMENTO DO CONJUNTO MOTOR/VENTILADOR E DO INVERSOR.
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EMISSAO INICIAL PARA APROVAGAO

21/8/25| RAMIRO |RAMIRO | RAMIRO

REVIS.

ALTERAGAO

DATA EXECUT. VISTO APROV.

PARAMETRIZAGAO INVERSOR: MC01-2R2G-4 / MC01-004G-4

SOPRE

MUM®

PARAMETRIZAGAO INVERSOR

ITEM | QTDE. | DESCRICAO | MATERIAL PESO(kg)
DESENHISTA: VISTO: APROVADO: DATA: DIMENSOES EM MILIMETROS
RAMIRO RAMIRO RAMIRO 21/08/2025 TOLERANCIAS CONF. PROJETO
TITULO:

DESENHO NUMERO:
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Esse desenho é propriedade exclusiva da PREMIUM AR CONDICIONADO
e contém informagdes confidenciais e protegidas por direitos de
propriedade intelectual. E proibido a reprodugio, utilizagdo, divulgagdo
e distribuicdo, sem autorizagdo prévia e expressa do titular.
0 uso indevido sujeitara o infrator as medidas legais cabiveis, incluindo
responsabilizagdo civel e criminal.
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